郝鹏简介

美国加州大学河滨分校的博士后。2008年毕业于清华大学，获得学士学位；2012年毕业于美国伦斯勒理工大学获得交通工程博士学位；2013-2014年在伦斯勒理工大学进行博士后研究。2014年至今在加州大学河滨分校从事博士后研究工作。研究领域包括基于动态传感器的交通建模与仿真，智能交通系统，以及数据挖掘与机械学习在交通领域的应用等。研究成果在《Journal of Transportation and Traffic Theory》 、《 Transportation Research Part B》、《Journal of Intelligent Transportation Systems》、《Transportation Research Part C》、《IEEE Transactions on Intelligent Transportation Systems》以及《Transportation Research Record》等多个国际顶尖交通运输工程和智能交通学术期刊发表。
